2@ Equations, inequations &systemes

=|ll Faire savoir

L’essentiel du chapitre

1. Equations

a) Equations du premier degré

La forme générale d’une équation du premier degré est ax + b =0 ou a et b sont deux réels/donnés.

Si alors I’ensemble des solutions est
a=0etb=0 R
a=0etb=0 %]

a=0

Gl

b) Equations du second degré

La forme générale d’une équation du second degré est ax” + bx + ¢ = 0 ou a est réel non nul
donné et b, c sont deux réels donnés.

Le discriminant de cette équation est soit le nombre A, soit le nombre A’ tel que :

2
A=b?-4dacet A= (%) - ac

Si alors I’ensemble des solutions est
A< 0(A<0) %)
—b
A= 0(A=0) {Za}
{Xl ; Xz}avec X1 = M et Xo = M
2a 2a
A>0(A>0
w=u b w SLEW/Y
Ou: xlzz— et X, = 2
a a
Si alors

X1 et X, sont les solutions
de I’équation
ax?+bx+c=0

-b C
X1+ Xo= — et X1. Xp = —
a a

L’ensemble des solutions de 1’équation

Lyl e=0 ax2+bx+c:0est{1;£}.
a
L’ensemble des solutions de 1’équation
a-b+c=0

ax2+bx+c:0est{—1; _—C}
a

{x +y=s .
ou s et p sont
Xy=p

deux réels donnés

Les nombres x et y (s’ils existent) sont les solutions
de I’équation du second degré d’inconnue X : X* —sX +p =0
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L’équation x° = k oul k est un réel donné.

Si alors ’ensemble des solutions est
k<0 (%)
=0 (o)

k>0 [~k ; Vi)

c) Equation bicarrée

La forme générale d’une équation bicarrée est : ax” + bx“+ + ¢ =0 avec a
un réel non nul donné et b et ¢ deux réels donnés.
Enplus:ax*+bx*+ +¢c=0 ©X=x* et aX’+bX+c=0.

2. Inéquations

a) Inéquations du premier degre

La forme générale d’un bindme du premier degré est ax + b ou a est un réel non nul donné et b un réel
donné.

e Signedeax+bsur R

X -
-00

(ox

ax +b| Signe contraire
dea

Signe
dea

RN
+
8

La forme générale d’une inéquation du premier degré‘est :
ax+b<Oouax+b<Oouax+b>0ouax+b>0

b) Inéquations du second degré
La forme générale d’un trindme du second degré est.ax + bx + ¢ ou a est un réel non nul donne, b et ¢
deux réels donnés.

Signe d’un trinome du second degré

Si alors
A< 0(A<0) X -00 +00
ax’ +bx + ¢ signe de a
_ 5 _ X - -b +o0
A= 0(A = 0) * a
ax+bx+c| Signe é) Signe
dea | dea
_ c S g
A> 0(A>0) X oo Inf(x,;x,) Up (i3 %) 400
ax*+bx+c| Signe | Signe contraire | Signe
dea I dea I dea

La forme générale d’une inéquation du second degré est :
ax> +bx + c<0ouax’ +bx+c<0ouax? +bx + ¢ >0 ouax? +bx + ¢ > 0.
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3. Systéme d’équations et d’inéquations
a) Systeme linéaire de deux équations a deux inconnues
La forme générale d’un systeme linéaire de deux équations a deux inconnues est :

ax+by=c _
' yl oua;b;c;a’;b’;c sontsix nombres réels donnés et ou ( x ; y) est le couple de réels inconnus.
a'x+b'y=c
2 o N a‘ b b} )
Le déterminant du systeme est le nombre Atelque : A =| ol = ab’ —a’b.
a
Si alors ’ensemble des solutions est
A#0 Le systéme a une solution unique.
On la détermine par substitution ou par combinaison linéaire.
A=0 Le systéme peut ne pas avoir de solution ou en avoir une infinité

Interprétation graphique
Soit (d) et (d”) les deux droites d’équations cartésiennes ax + by =ceta’x + b’y=c’

dans un repére (O ; i; j) du plan.

Si alors I’ensemble des solutions est
(d ) et (d’) sont sécantes
(A=0)
(d)

Le systeme a un couple solution unique qui est le couple des
coordonnées du point A commun a (d ) et (d’).

A
(d”)

(d)et(d’) sont strictement
paralléles (A = 0).

(d)
Le systéme n’a pas de solution.
(d")
Les droites n’ont pas de points
communs
(d)et(d’) sont confondues
(A=0). \ P : :
(d)=(d) Le systeme a une infinité de solution qui sont tous les couples de

. — coordonnées du point de (d) (ou de d’).
Les droites ont une infinité de

points communs

b ) Systéme linéaire d’inéquation a deux inconnues

La forme générale d’une inéquation linéaire a deux inconnues est :

ax + by +c>0ouax +by +c<0ou ax +by + ¢ >0 ou ax +by + ¢ <0, avec a; b deux réels non nuls et ¢
un réel donné.

Soit (d) la droite d’équation ax +by + ¢ =0.

On considere fe nombre ax + by ¥ ¢

= ce nombre est nul pour tous les couples M(x ; y) de (d).

OT




= ce nombre est positif pour tous les points M(X ; y) de I'un des demi-plans de frontiere (d).
= ce nombre est négatif pour tous les points M(X ; y) de I’autre demi-plan.

= On détermine le demi-plan ou ax +by + ¢ > 0 (respectivement ax + by + ¢ < 0) en calculant ce nombre

pour un point donné que I’on choisit en dehors de (d).
= Un systéme d’inéquations linéaires a deux inconnues ne peut se résoudre que graphiquement

4. Polynbmes

Définition
e Soitae R ;neN ;f lafonction définie par f(x) = ax".

La fonction f est appelée un mondme de coefficient a et de degré n.
e On appelle polyndme toute somme algébrique de monémes.

P(X) = anX" + anaX"™" + anoX"2 + ...+ aixt +ap ol a, est un réel non nul et ans; ... ; a1 ; ao des réels,
est la forme réduite du polynéme P et n est appelée le degré du polynéme P. On écrit d°P = n.

e Un bindme ax + b est un polyndme de degré 1.
e Untrindme ax? + bx + ¢ est un polyndme de degré 2.

Zéro d’un polyndéme- Factorisation

= On appelle zéro ( ou racine) d’un polynome P.

Tout nombre réel o tel que P(a) = 0.
= Déterminer les zéros d’un polynéme P ; c¢’est résoudre I’équation P(x) = 0
= sia est un zéro de P(x) alors, P(x) est divisible par x - a.

Des égalités remarquables

1)a —b?’=(a-b)@+h) ; 2)a®-b’=(a-b)@+abtb’) ; 3) a+b*=(a+b)@®-ab+b?).
Forme canonique d’un trindme du second degré :
2
ax? +bx+c—a(x + Ex+ —)— af(x + _) +£_b_]
a a 4a’
4ac—b°
= af(x* —)* +
I 2a ) 4a* ]
A by, A .
= a[ (X + —)"- — ] (forme canonique)
2a 4a
Chapitre 2 Equations ; inéquations et systémes 16



Savoir-faire

A. Applications

Equations bicarrées

Exercice 1 Résoudre dans I’équation x* + x* -12 = 0.

Solution

Soit X*=X,0na:x*+x*-12=0=X?+X-12=0< (X +4)(X -3) =0 < (x* + 4)( x* -3) = 0.

e L’¢quation X* + 4 = 0 n’a pas de solution,

e L’équation x* -3 =0 a pour solution : /3 et—+/3 .

e L’équation x* + x? -12 = 0 a donc deux solutions/3 et —+/3 .

Exercice 2

m est un nombre réel donné, on considére 1’équation d’inconnue x : x* -3mx® +m?-1 = 0.

a) Résoudre dans cette équation pour chacune des valeurs suivantesde m: 0;1 ; 3.

b) Déterminer les valeurs de m pour lesquelles cette équation a

e (uatre solutions ;

e trois solutions distinctes ;

e deux solutions distinctes

Solution

a) Sim=0;onax'-1=0= (+1)(¥*-1)=0 = (E+1)(x-1)(x+1) =0.
Donc I’équation a deux solutions : -1 et 1.

e sim=1lona: x*-3x*=0= x*(x*-3) = 0= x*(x -4/3) (x++/3) = 0.
Donc I’équation a trois solutions : -J3 ;0 et \/§ .

e sim=3ona:x*-9¢+8=0 = (¥*-8)(x*-1)=0"= (x- 1)(x +1) (x-24/2)(x +24/2) =0.

Donc I’équation a quatre solutions : -2\/5 -1 let 2\/5.

b) On pose X = x?, on obtient I’équation X*=3mx +m?-1=0; (2)

Dans I’équation (2) : A=5m° +4.: p=m?-1 ets=3m.

e Onremarque que pour tout-nombre reel m; I’équation (2) admet deux solutions distinctes.

e [’équation (1) a quatre solutions distinctes si et seulement si I’équation (2) admet deux solutions
distinctes et positives. Cette conditions est réalisée si et seulementsiA>0;s>0etp >0 c’est-a-
dire me[1 ; +oo[.

e [’équation (1).a trois solutions distinctes si et seulement si, 1’équation (2) a deux solution distinctes
et positives dont I’une est nulle, cette condition est réalisée si et seulementsiA>0,p=0ets>0
c’est-a-dire m= 1.

e L’équation(l) a deux solutions distinctes si et seulement si, I’équation (2) a deux solutions distinctes
non nulles et de signes opposées, cette condition est réalisée si et seulementsiA>0;p<0
c’est-a-direm € ]-1; 1[.

Inéquations bicarrées

Exercice 1

Résoudre dans [] I’inéquation 4x* -5x* +1>0...(1)

Solution

Soit P le polyndme défini par P(x) = 4x* -5x* +1 ; on pose X = x°.

Ona: 4x* -5x% +1 = 4x* -5x% +1 ; le polyndme 4x* -5x* +1 a pour racine 1 et % .

Donc ; 4x* -5x% +1 = (4X -1)(X -1) = (4 x* -1)( x* -1) = ( 2x- 1)(2x +1)(x -1)(x+1).
On en déduit le tableau suivant :
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X -00 -1 _—1 l 1 +00
2 2
(2x-1) (2x +1) + + - + +
(1) +1) : : : : +
P(x) + - + - +
Donc I’ensemble de solution de I’inéquation (1) est S=]-1; -% [U] % 1L
Exercice 2
Résoudre dans [ I'inéquation X* >x*+12 ...... )
Solution

Ona: x* 2x*+12=x* -xX*-12>0;onpose X =x% Ona: x* - x*—12 =X*-X-12 : le polynéme
X% -X -12 a pour racine -3 et 4, donc X*-X-12 = (X + 3)(X - 4)

= (X° +3)( X* -4)

= (¢ +3)( x -2)(x +2).
Or,Vxel ; X¥+3>0;donc I'ensemble de solutions de I’inéquation (2) est S = J-00 ; -2[U [2 ; +oo].

Autres équations et inéquations
Exercice 1
Résoudre dans [ I’équation x* -x* -13x* +x +12 =0......(1)
Solution
e Soit P le polyndme défini par P(x) = x* -x* -13x? +x +12 ; P(1).= 0.
Donc il existe un polyndome Q(x) tel que P(x) = (x -1) Q(x).; ....P(-1) =0
Donc il existe un polyndome R(x) tel que Q(x) = (X +1)R(X) ;
Par lasuiteona: VvV xe 0 ;P(X)=((x-1)Q(x) = (x-1) (x +1)R(X) = (x*-1)R(X)
e Pour déterminer le polyndme R on peut effectuer une division euclidienne de P(x) par (x? -1)

X' X -13x°+x +12 | x'- 1 _ s s
X4 - X2 On obtient P(x) = (x° -1)(x" —x -12)

- X X" -x-12
X -12%° = (x-1(x+1)(x - 4)(x +3)
5+ X Donc I’ensemble de solutions de 1’équation (1) est
~12%F +12 (-1;1;-3;4}
-12x° +12
0
Exercice 2

Soit le polyndme P(X) = x* + x°>-5x + x — 6
a) Vérifier que -3 et 2 sont racines de P et en déduire une factorisation du polynéme P(X).
b) Résoudre dans [ I’inéquation X* +x3-5X + X— 6 <0 ........(2)
Solution
e P(-3)= 81 -27-45-3-6=0  donc -3estracine de P(X)
e P(2)=16 +8-20+2-6=0 donc 2 estracine de P(x)
On en déduit qu’il existe un polynéme Q(x) tel que P(X) = ( X — 2) (x -3) Q(X).
Pour déterminer ce polyndome Q, on peut utiliser la méthode de ceefficients indéterminés.
Q est un polyndme du 2°™ degré, on pose Q(X) =ax2 +bx+c:onaV x € ; P(x) = (X* +x -6)(ax® + bx +c ).
Donc, (x* +x -6)(ax’ + bx +¢) = x* + X*-5x + X — 6 ;
ax* +hx® +cx? + ax® +bx? + cx - 6ax?- 6bx - 6¢ = x* + x3-5x + X — 6
ax* + (b +a)x® +(c +b -6a)x* +(c -6b)x -6c = X' +X*-5x + X~ 6 <
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a=1

b+a=1 =b=0 2 2

= P(X)=(x"+x-6)(x"+1
c+b-6a=-5 =c=1 09 =( X )
c—-6b=1

On a pour tout réel x ; x* + 1 > 0 = P(x) est du signe de x* + x -6 ; donc I’ensemble de solution de
I’inéquation ( 2) est S=1]-3; 2]

Equations irrationnelles

On appelle équation irrationnelle toute équation ou I’inconnue figure sous un radical.

Exercice 1
Résoudre dans [ I’équation v2—x = x+ 10 ...(1)
Solution

Nous allons proposer deux méthodes pour résoudre une telle équation.

e Résolution par implication : Pour tous nombres réels a et b on a
a=b=a’=b’;onpeutécrire: V2—x =x+10=2-x= (x+ 10y’ <=x* +21x+98=0;
(x + 7)(x +14) = 0 ; I’équation (x + 7)(x +14) = 0 a deux solutions -7 et -14.
Pour terminer la résolution on doit vérifier si, -7 et 14 sont solutions de 1’équation(1) :

J2-(-7)=-7+10 -7 estsolution ; /2—(-14) ==14+10 _ -14 n’est pas solution
Donc ; ’équation ( 1) a une solution unique x = -7.
e Résolution par équivalence pour tous nombres réelsaetbona:

w2 2 — 0= p?
Ja=bhe a=b Donc: v2-x =x+10< % K o 4
b> x>-10

X=-7
X >-10

Donc I’équation ( 1) a pour solution x = -7.

{(x +7)(x+14) =0
2N =

Exercice 2

Résoudre dans [ I’équation v/—X245X+9 =+X+3 ....... )

Solution
a=>b

Pour tout nombre réel 3/a =3/b < . On peut écrire v—x2+5x+9 =J/x+3 <
a>0etb>0

—X2+5x+9=x-3=0 . i .
& X = 6. Dong, I’équation ( 2 ) a une seule solution : x = 6.

Xx—-3>0

Pour résoudre une équation irrationnelle ( E ) on peut utiliser la méthode suivantes :
e ¢liminer les radicaux par élévation au carré

e résoudre I’équation ( E )’ sans radical ainsi obtenue ;

e déterminer parmi les solutions de ( E)’ celles qui sont solutions de ( E).

Inéquations irrationnelles

Pour résoudre une telle inéquation, il est difficile de procéder par implication car les ensembles de
solutions contiennent en général une infinité d’éléments ; on ne peut donc pas vérifier si chacun d’eux est
solution de I’inéquation initiale.

Exercice 1
Résoudre dans [J I’équation X+ /Xx=1>3;.....(1)
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Solution
e Contraintes sur I’inconnue x € |1 ; +oo [

e OnaVxell;+o[:Xx+ Jx-1>3 & x-1>3-x,0rvVxe]l;+wo[; Jx-1>0 ;donc

= Si, 3—Xx <0;’inéquation est vérifiée, tout nombre réel de I’ensemble [3 ; +oo[ est solution de (1).
= Si3—x>00na: Jx-123-x ©x-1>(3-x)? ©x*-7x+10<0 < (x- 2)(x-5) < 0.
<xel[ 255
Tout nombre réel de ’ensemble [2 ; 3[ est solution de ( 1).
Donc ; I’ensemble des solutions de 1’inéquation ( 1) est [2 ; +oof

Exercice 2
Résoudre dansl) 1’inéquation : VX +1+X+2>3.....(2) .
Solution

e Contraintes sur ’inconnue x >-1et X > -2; donc X € [-1; +oo |,
e Onavxel[-1;+o[: YX+1+VX+2>3 < 2x+3+2/(x+2)(x+1)20 <

J(X+2)(x+1) > —x+3.0r ¥ x € [-1; +o [ ; J(x-1)(x+2) >0 ; donc

Si—x+ 3 <0; I'inéquation est vérifiée, tout nombre réel de I’ensemble [3 ; +oo[ est solution de (2).

Si;-x+3>0;0na (x+1)(x+2) = -x+3 & (x+1)(x+2) > (x+3)* ©X-7>20c X > g
Tout nombre réel de 1’ensemble [é ; 3 [est solution de( 2 ), donc, I’ensemble de solutions de

I’inéquation ( 2) est [g ;4o [
Systémes linéaires d’équations et d’inéquations
Systeme a trois équations a trois inconnues
ax +by+cz=d
On considére le systeme > :qa'x+b'y+c'z=d' ;Xx;y;zsont lesinconnues.
a"x+b"y+c'z=d"
2. est appelé systeme de trois équations du premier degré (ou systéme linéaire) a trois inconnues.

Résoudre 2. c¢’est déterminer les triplets ( x ; y ; z) de nombres réels qui Vvérifient les trois équations.

Nous allons étudier deux méthodes de résolution d’un tel systéme, par substitution et par pivot de Gauss.
Résolution par substitution

Exercice 1
X+y-2z=-7 ...(E)
Résoudre‘le systéeme > <2x-y+z=0 ...(E,)
2X+y+z2=8 ~(Ej)
Solution
On déduit de I’équation (E;) que z = -2x — Y ; on remplace z par sa valeur dans (E;) et (E,)
7xX+3y=23
) . 7xX+3y=23 . .
On obtient 2, s —x—-2y=-8 ; le systeme 5 i a un unique couple solution (2 ; 3).
—X — -
z=-3Xx-y+8 y

Onen déduit que z=-3x 2-3+ 8 =-1, donc ; le systeme 2, a un unique triplet solution ( 2; 3 ; -1).

Exercice 2
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2x-y-2z=6 ...(E)
Résoudre le systéeme >, :¢{x+y-z=1 (E,) .
X—-5y-z=9 .(Ej)
Solution
On en déduit de I’équation E; que : y =2x-2z -6 ; on remplace y par sa valeur dans E; et E; :
y=2Xx—-2z2—6 ...(E})
On obtient : >, :43x -3y =7 (E,)
—-Ox+9y=-21 ~.(Ej)
3x-3y=7
—-Ox+9y=-21
3x -3z = 7. On donne a I"une des inconnues une valeur arbitraire A (z=2) ;0n en déduit :

Le systeme 2., :{ a pour solution tous les couples (X ; y) de nombres réels tels que :

x=z+x
3

7
Z=\

2, y:_4 ; donc I’ensemble de triplets solutions de >, est {(%+k ; %4; k] A el }

Résolution par Pivot de Gauss

On peut également résoudre un systéme d’équations par combinaison.

Cette méthode nécessite généralement une vérification sauf dans le cas du Pivot de Gauss,dont nous nous
admettons qu’il transforme un systéme en un systeme équivalent

Exercice 1

X-5y-7z=3 ...(E)
Résoudre le systéme 2. :{5Xx+3y+z=3 ...(E,)
3x+y-2z=-1 ...(E,)

Solution
On élimine x dans (E,) et dans (Es) par combinaison de chacune de ces équations avec (E).
X—-by-7z2=3 -.(Ey) X-by-7z2=3 ~.(EY)
On obtient >, < <-28x—36z=12 . ...5x(E,)-(E,) .< <-7x-9z2=3 .. (E).
-16y -19z =10 ..3x(E;) - (E5) -16y -19z =10 .. (E)
On élimine y dans (E’3) par combinaison de ( E’y) et (E’3)
X—5y—-7z2=3
On obtient >, < <=7y—9z=3 .l reste a résoudre ce systéme triangulaire ; on obtient en commencant par la
z=2
derniére équation puis en remontant : z=2;y=-3; et x = 2. Donc le systéme ., a pour solution un triplet (2 ; -
3;2).
Exercice 2

X+y-2z=1 ...(E)
Résoudre le systéme 2., :4x-2y+z=1 ...(E,)
2x+y +z2=1  LL(Ep)

Solution
_ x+y-2z=1 ...(E) \ 3y_37=0 |
On obtient 2., < >,:43y-3z=0 ~.(E)) +(E,) le systeme{ 2y -32=3 n’a pas de solution ; donc le
2y -3z =3 3% (E)*(ES)
systeme 2., n’a pas de solution.
Exercice 3
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X+2y+5z=4 ..(E)
Résoudre le systeme >;:<x+2y+2z=6 ...(E,)
2x+3y +72=10 ...(E;)
Solution
X+2y+5z=4 ..(E)
. X+2y+5z2=4 .
Onobtient 2, < >;:qy+3z=-2 (EL,)=(E) -(E,) ;Donc 2, 25 ; on donne a
y+3z=-2
y+3z=-2 (Ej)

’une des inconnues y ou z une valeur arbitraire ; z = A. On en déduit que y = -2 -3L ( E’,) ; on déduit que

X = 4 -2(-2-31) +51= 8 + 11A.

Donc I’ensemble des triplets solutions de -, est {(8+11K ; —2=3A; A); Aell }

B. Exercices
1. Résoudre dans R: les équations suivantes :

X“-AX+3=0; X*+x+1=0; x*+1=0;
X +3x-4=0; xX*-2x-2=0: x*-4x+3=0
X*-3x-4=0: x°-1=0 : x+3x1=0;

232 -x-1=0; 1- 4 = 0; (2x +1)2 -3(2x +1) -4 =0
(x-1) (x+3)=0; (1-2x)°(L +x) = 0; x(1-x) =0

2. Résoudre dans R: les inéquations :
X+1>0:;2x-1<0; %x+120.

3. Soit mun reel. Soit En I’équation :
mx- — X + 1 = 0. Déterminer, suivant les valeurs de
m, I’ensemble des solutions de En,.

4 Soit gm le trindme défini pour tout X reel,
par : gm(X) = X* + 2X -2m ol m est un paramétre
réel non nul.

1) Discuter suivant les valeurs de m le nombre de
solution dans R, de 1I’équation gm(x) = 0.

2) Dans le cas ou I’équation gm(x) = 0 admet deux
solutions réelles x* et X’ telles que x” < X’ et que
sim>0alors X’ <-2<0<x’’.

9. Onconsideére I’équation (E ) :
X' -5x>+8x° 5% + 1=0 .

1

X=X+—

1) Montrer que(E) < X
X*-5X+6=0

2) Résoudre dans R 1’équation (E ) =0

6. 1) Résoudre dansR, le systeme :
{Sa +2b=26

2a-3b=-1 "
2) Déterminer, de la question précédente, la

8. Résoudre dans R®, chacun des systémes :

X+y+z=1 X+y+z=12
1):3x+2y+4z=5 2){3x—-2y+3z=12 .
—2X—-5y+22=6 S5X—y+z=12

9. | Soit (@ i; j) untepére du plan.
1) Les droites (di); (d2); (d3) d’équations
respectives :
X+y—-2=0;3x-y-1=0;2x-3y +2 =0 sont
elles concourantes.
2) Verifier graphiquement la réponse.

10 1) Quelles valeurs faut-il donner au nombre
réeel m pour que les droites (dl); (d2); (d3)
d’équations respectives :
X+y—-2=0;3x-y-1=0;2x-3y+ m =0 soient
concourantes ?

2) Faites la figure pour la valeur de m trouvée.

11 Résoudre graphiquement les inéquations ou
systemes d’inéquations suivantes :

HN2y-x+2<0 ;2)y>0 3)x< 1.
4){x+y—l<0 5) X+y-1>0
2X—-3y >0 X—-2y+4>0

12 On donne un polynéme P et un nombre réel
a. Dans chacun des cas suivants :
Vérifier que P(X) est factorisable par x — a.
Déterminer le quotient de P(X) par x — a.
Factoriser, si possible, ce quotient.
Etudier le signe de P(X).
1) P(X) =x° - 4x* + 5x -2 eta=2

2) P(X) = -2 + 7x% - 12x + 9 eta:;

3) P(X) =23 +3x*-12x -9 eta=-3
4)P(X) = -3+ 2x* + 9x -6 eta= /3.
13 Le plan est muni d’un repere ( O ; i; ]) Or
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résolution des systémes suivants :

5 2
Sx+2y7 =26 [SNx+20y =26 |x Ty 20
{2x—3y2 -1 ’{z&spl 2 s,
Xy
7. | Le plan est rapporté aunrepére (O; i; j).

Déterminer I’intersection des droites (d) et (d”)

données par leurs équations :

(d)4x+5y-1=0 2) (d)2x-10y-4=0
(d)3x+4y-2=0 (d)-3x+15y+6=0

3)(d)4x-2y-1=0 (d)y=2x+1

donne les points A(-3; 2) ; B(0;-3); C(2; 2).

1) Déterminer une équation de chacune des droites
(AB) ; (AC) et (BC).

2) Déterminer un systéme d’inéquation définissant
I’intéieur du triangle ABC.

14 Dans chacun des cas suivants, ou P est un
polyndme de degré 2. Mettre P(x) sous la forme
canonique. Déterminer les racines éventuelles de P
Etudier le signe de P(x).
1) P(x) =x* + 2x -1

2) P(X) = -x* + x -1

5) P(X) = x2 +2x +2
6) P(x) = %x2+5x-1
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